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1.

Symbolerklarung

Symbole Steuerung und Motor-Aggregat

¥

O OO e

Sicherheitselemente
Torposition AUF
Zwischenposition

Torposition ZU
Wartungsanzeige
Antriebsspezifische Meldungen

Impulsgabe
(Fernsteuerung, Externe Bedienelemente)

Betrieb

Hinweise

>

Vorsicht!

Gefahr von Personenschaden!
Hier folgen wichtige Sicherheitshinweise,
die zur Vermeidung von Personenschaden
unbedingt beachtet werden mussen!

Achtung!

Gefahr von Sachschaden!

Hier folgen wichtige Sicherheitshinweise,
die zur Vermeidung von Sachschaden
unbedingt beachtet werden mussen!

Hinweis / Tipp

Kontrolle

Verweis

Typenschild Bediensteuerung Control x.plus

Typ:

Art.-Nr.:

Produkt-Nr.:

Typenschild Motor-Aggregat Dynamic xs.plus

Typ:

Art.-Nr.:

Produkt-Nr.:
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3. Allgemeine Sicherheitshinweise

Bitte unbedingt lesen!

Zielgruppe

Dieses Antriebssystem darf nur von qualifiziertem und geschultem Fachpersonal montiert, angeschlossen und in Betrieb
genommen werden!

Qualifiziertes und geschultes Fachpersonal im Sinne dieser Beschreibung sind Personen

- mit Kenntnis der allgemeinen und speziellen Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften,

- mit Kenntnis der einschlagigen elektrotechnischen Vorschriften,

- mit Ausbildung in Gebrauch und Pflege angemessener Sicherheitsausristung,

- mit ausreichender Unterweisung und Beaufsichtigung durch Elektrofachkrafte,

- mit der Fahigkeit, Gefahren zu erkennen, die durch Elektrizitat verursacht werden kénnen,

- mit Kenntnis in der Anwendung der EN 12635 (Anforderungen an Installation und Nutzung).

Gewahrleistung

Fur eine Gewahrleistung in Bezug auf Funktion und Sicherheit missen die Hinweise in dieser Anleitung beachtet
werden. Bei Missachtung der Warnhinweise kénnen Kérperverletzungen und Sachschaden auftreten. Fur Schaden,
die durch Nichtbeachtung der Hinweise eintreten, haftet der Hersteller nicht.

Von der Gewahrleistung ausgeschlossen sind Batterien, Sicherungen und Glihlampen.

Um Einbaufehler und Schaden an Tor und Antriebssystem zu vermeiden, ist unbedingt nach den Montageanweisungen
der Einbauanleitung vorzugehen. Das Produkt darf erst nach Kenntnisnahme der zugehérigen Einbau- und Bedienungs-
anleitung betrieben werden.

Die Einbau- und Bedienungsanleitung ist dem Betreiber der Toranlage zu Ubergeben und aufzubewahren.
Sie beinhaltet wichtige Hinweise fir Bedienung, Priifung und Wartung.

Das Produkt wird gemaf den in der Hersteller- und Konformitatserklarung aufgefiihrten Richtlinien und Normen
gefertigt. Das Produkt hat das Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen.

Kraftbetatigte Fenster, Tiren und Tore mUssen vor der ersten Inbetriebnahme und nach Bedarf, jedoch jahrlich
mindestens einmal von einem Sachkundigen gepruft werden (mit schriftlichem Nachweis).

BestimmungsgemaBe Verwendung
Das Antriebssystem ist ausschlieBlich fir das Offnen und SchlieBen von Industrietoren bestimmt.
Das maximale Drehmoment muss beachtet werden.

Toranforderungen
Das Antriebssystem ist geeignet fir federausgeglichene Sektionaltore.

Neben den Hinweisen in dieser Anleitung sind die allgemein giiltigen Sicherheits- und Unfallvorschriften zu
beachten! Es gelten unsere Verkaufs- und Lieferbedingungen.
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3. Allgemeine Sicherheitshinweise

Bitte unbedingt lesen!

Hinweise zum Einbau des Antriebssystems

o Stellen Sie sicher, dass sich das Tor mechanisch in einem guten Zustand befindet.

o Stellen Sie sicher, dass sich das Tor im Gleichgewicht befindet.

e Stellen Sie sicher, dass das Tor richtig 6ffnet und schlieB3t.

o Stellen Sie sicher, dass sich ein passender Stromanschluss an der Toranlage befindet.

e Entfernen Sie alle nicht bendétigten Bauteile vom Tor (z. B. Seile, Ketten, Winkel etc.).

e Setzen Sie alle Einrichtungen auBer Betrieb, die nach der Montage des Antriebssystems nicht bendétigt werden.

e Vor Verkabelungsarbeiten trennen Sie das Antriebssystem unbedingt von der Stromversorgung. Halten Sie die
Sicherheitszeit von 10 Sekunden ein, um zu gewahrleisten, dass das Antriebssystem spannungslos ist.

e Beachten Sie die ortlichen Schutzbestimmungen.

e \erlegen Sie die Netz- und Steuerleitungen unbedingt getrennt.

e Montieren Sie das Antriebssystem nur bei geschlossenem Tor.

e Montieren Sie alle Impulsgeber und Steuerungseinrichtungen in Sichtweite des Tores und in sicherer Entfernung zu
beweglichen Teilen des Tores. Eine Mindestmontagehdhe von 1,5 Metern muss eingehalten werden.

e Bringen Sie die Warnschilder gegen Einklemmen an auffalligen Stellen dauerhaft an.

e Stellen Sie sicher, dass nach der Montage keine Teile des Tores in 6ffentliche FuBwege oder StraBen hineinragen.

Hinweise zur Inbetriebnahme des Antriebssystems

Die Betreiber der Toranlage oder deren Stellvertreter missen nach Inbetriebnahme der Anlage in die Bedienung

eingewiesen werden.

e Stellen Sie sicher, dass Kinder nicht mit der Torsteuerung spielen kénnen.

e Stellen Sie vor Bewegung des Tores sicher, dass sich keine Personen oder Gegenstande im Gefahrenbereich des Tores
befinden.

e Prifen Sie alle vorhandenen Not-Befehlseinrichtungen.

¢ Greifen Sie niemals in ein laufendes Tor oder bewegte Teile.

e Achten Sie auf mdgliche Quetsch- und Scherstellen an der Toranlage.
Die Bestimmungen der EN 13241-1 mUssen beachtet werden.

Hinweise zur Wartung des Antriebssystems

Um eine stérungsfreie Funktion zu gewdhrleisten, mussen die folgenden Punkte regelmaBig kontrolliert und
gegebenenfalls in Stand gesetzt werden. Vor Arbeiten an der Toranlage ist das Antriebssystem immer spannungslos zu
schalten.

e Uberpriifen Sie alle beweglichen Teile des Tor- und Antriebssystems.

e Uberprifen Sie die Toranlage auf VerschleiB oder Beschadigung.

e Uberpriifen Sie die Leichtgangigkeit des Tores von Hand.

Hinweise zur Reinigung des Antriebssystems
Auf keinen Fall durfen zur Reinigung eingesetzt werden: direkter Wasserstrahl, Hochdruckreiniger, Sauren oder Laugen.
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4. Produktiibersicht

4.1 Lieferumfang Dynamic xs.plus

Das Motor-Aggregat Dynamic xs.plus wird wahlweise
in einer der folgenden Versionen geliefert:

Version Kette mit Wartungsentriegelung (KE/WE)

4.1/1

Version Schnellentriegelung gesteuert (SEG)

41/2

3 Kettenschloss (2x)
4 Fligelmutter
5 Unterlegscheibe (2x)
1 Motor-Aggregat Dynamic xs.plus KE/WE 6 Mutter SW13
2 Entriegelungsseil (200 mm) 7 Befestigungsschraube
3 Kettenschloss (2x) 8 Befestigungswinkel
4 Fligelmutter 9 Entriegelungsseil (6.000 mm)
5 Unterlegscheibe (2x) 10  Motor-Aggregat SEG
6 Mutter SW13
7 Befestigungsschraube
8 Befestigungswinkel
6 Handbuch fir Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)




4. Produktibersicht

Version Schnellentriegelung (SE)

41/3

9 Entriegelungsseil (6.000 mm)
"1 Motor-Aggregat Dynamic xs.plus SE

Bediensteuerung Control x.plus

41/4

12 Bediensteuerung Control x.plus
13 Holzschraube 4 x 35 (4x)

14 Dubel (4x)

15 Kunststoffschraube 4 x 10 (4x)
16 Schlussel (2x)

17 Steuerungsgehauseful3 (4x)

18  Betatigungsdricker

19 Kurzschlussstecker

Verschraubungsset

41/5

20  Kabelverschraubung M16 fir 4 pol. Flachkabel
21 Kabelverschraubung M20 fiir 6 pol. Flachkabel
22 Kabelverschraubung M16 fur

4 - 6 mm Rundkabel
23 Kabelverschraubung M20 fur

6 - 9 mm Rundkabel

Kabelbaum Motor-Aggregat — Bediensteuerung

41/6

24 Kabelbaum Motor-Aggregat — Bediensteuerung

Fur die Befestigung des Motor-Aggregats wird
zusatzliches Montagematerial benétigt.

Handbuch fur Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)



4.

ProduktUbersicht

Montagematerial fiir Aufsteckmontage

Stahlblech Drehmomentstiitze

41/7

vYY
AR

25
26
27
28
29

Schraube B4,8 x 13 SW8 (4x)
Drehmomentstitze
Befestigungswinkel (2x)
Mutter mit Ansatz SW13 (6x)
Schraube M8 x 16 (6x)

Wellenadapterset

41/8

e

29,4

—( )}

SW 32,1

30

31

32

33

34

Passfeder 1 (1x)

(nur bei Adapter ohne integrierter Passfeder)
Passfeder 2 (3x)

(nur bei Adapter ohne integrierter Passfeder)
Passfeder 3 (3x)

(nur bei Adapter ohne integrierter Passfeder)
Wellenadapter (1x)

(Abmessungen je nach Anforderung)
Stellring (2x)

° Verweis:
»1 FUr den Einbau des Motor-Aggregats

mit anderen Montagevarianten sind
die entsprechenden Anleitungen zu
beachten.
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4. Produktibersicht

Verlangerung Nothandkette (optional)

41/9

35  Nothandkette (optional)
Sicherheitseinrichtungen (optional)

Fernsteuerung (optional)

o Verweis:
»l Fur den Lieferumfang von optionalem

Zubehor ist die jeweilige beiliegende
Anleitung zu beachten.
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Montage mit Rollenkette (optional)

Montage mit Steckwellenadapter (optional)

ProduktUbersicht

4.2 Montagevarianten
Aufsteckmontage

4.

./ yL\

N\ P

7,

Montage mit Achskettentrieb (optional)

4272 N

Handbuch fir Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)
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ProduktUbersicht

4.

Platzbedarf bei senkrechter Montage

(Empfohlen fur Motor-Aggregat mit Nothandkette)

WV

43/3

/

Platzbedarf Bediensteuerung Control x.plus

* Offnungsseite

4.3 Abmessungen

Dynamic xs.plus mit Nothandkette

43 /1

gcr

Bediensteuerung Control x.plus

43/2

"
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5. Montagevorbereitungen

5.1 Allgemeine Angaben

Die Anleitung beschreibt die Aufsteckmontage fur die
Motor-Aggregate in der Ausfiihrung mit:

- Wartungsentriegelung (KE/WE)

- Schnellentriegelung (SE)

- Schnellentriegelung gesteuert (SEG)

Darstellungen in dieser Anleitung sind nicht mafBstabs-
getreu. GroBenmaBe werden stets in Millimeter (mm)
angegeben.

In dieser Anleitung wird die Montage der Torvariante
Normal-Beschlag innen rechts dargestellt.

Folgendes Werkzeug muss fir eine ordnungsgemalie
Montage zur Verfligung stehen:

51/1 (V)

29

ey

XXX
SO

TR
0%

XX
e

X

* o4-20

* Fett

12
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5.  Montagevorbereitungen

5.2 Kontrollen

Achtung!
Um eine korrekte Montage zu gewahr-
leisten, mUssen vor Beginn der Arbeiten

die folgenden Kontrollen unbedingt
durchgefuhrt werden.

Lieferumfang
e Priifen Sie, ob der Lieferumfang vollstandig ist.

e Priifen Sie, ob benétigte Zubehorteile
far Ihre Einbausituation vorhanden sind.

Toranlage

Achtung!
Das Antriebssystem kann von auB3en
nicht entriegelt werden.

Um im Falle einer Stérung oder eines
Stromausfalls das Gebaude betreten zu
kdnnen, muss ein separater Eingang
vorhanden sein.

° Verweis:
»l Fur die Montage des Antriebs an das

Tor ist die entsprechende Tor-Anleitung
zu beachten.

Das Tor muss vollstandig montiert und auf Funktion
geprift sein.

e Stellen Sie sicher, dass lhrer Toranlage ein geeigneter
Stromanschluss mit einer Netztrenneinrichtung zur
Verfligung steht.

e Priifen Sie, ob das anzutreibende Tor die
folgenden Bedingungen erfullt:
- Das Tor muss sich von Hand leicht bewegen lassen.
- Das Tor sollte in jeder Position von selbst stehen
bleiben.

e Bestimmen Sie die Seite der Toranlage, an die das
Antriebssystem montiert werden soll.

e Priifen Sie, ob der fur die Montage des
Antriebssystems bendtigte Platz ausreichend ist.

° Verweis:
»l Bei Einsatz und Montage von Zubehor
ist die jeweilige beiliegende Anleitung
zu beachten.

Handbuch fur Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)
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5.  Montagevorbereitungen

5.3 Verkabelungsplan

Hinweis:
ll', Die Verkabelung ist als Beispiel dargestellt und kann je nach Tortyp und Ausstattung abweichen.

53/1
NI
G
|| @
©
©
A Motor-Aggregat Dynamic xs.plus F bauseitige Federbruchsicherung
B Bediensteuerung Control x.plus G Torsensoren Schlaffseilsicherung
C Signaleinrichtung (z. B. Signalleuchte) H Optosensoren
D Netzanschluss I Lichtschranke
Nutzbare Lange: J Gehause Anschlusseinheit
- 0,8 m (400 V) K Torsensor Schlupftur
-1,1Tm (230 V) L Kabelbaum Motor-Aggregat — Bediensteuerung

E Hauptschalter

o Verweis
»l Fur die Montage und Verkabelung der Torsensoren, Bedienelemente und Signaleinrichtungen sind die
entsprechenden Anleitungen zu beachten.
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6. Montage

6.1 Vorbereiten des Tores

Vorsicht!
- Um ein Abstlrzen zu verhindern,
muss die Montage aus einem sicheren

Stand erfolgen. Verwendet werden
kann eine Hebebihne oder ein
Gerustaufbau.

- Um Verletzungen zu vermeiden, muss
das Tor fur die Dauer der Montage
gegen Auf- und Zufahren gesichert
sein.

e Sichern Sie das Tor.

6.2 Montage des Wellenadapters

Achtung!
Um eine einwandfreie Funktion zu
gewahrleisten,

- muss ein Freiraum von ca. 3 mm
zwischen Zarge und Stellring
eingehalten werden,

- muss der Wellenadapter in
Drehrichtung moglichst spielfrei auf
der Federwelle sitzen.

6.2/1

e Entgraten Sie die Federwelle (B) mit einer Feile.

e Stecken Sie den Stellring (A) auf die Federwelle (B).

e Ziehen Sie die Schraube des Stellrings (A) fest.

e Fetten Sie die Federwelle ein.

e Stecken Sie den Wellenadapter (C) auf die
Federwelle (B).

Nur bei Wellenadapter ohne integrierte Passfeder:

e Stecken Sie die Passfeder in den Wellenadapter.

Handbuch fur Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)
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6. Montage

6.3 Ermitteln der Montageposition des
Motor-Aggregats

Die Montageposition des Motor-Aggregats auf der
Drehmomentstitze (A) ist torabhangig.

Die Verschraubungsposition (B) fur die Kraftaufnahme
der DrehmomentstUtze (A) kann sich an der Zarge
oder an einem anderen feststehenden Bauelement

(z. B. Wand) befinden.

Achtung!
Fur eine einwandfreie Funktion, massen
die folgenden Bedingungen zutreffen:

- Alle Zapfen (C) des Motor-Aggregats
greifen in die Drehmomentstitze (A).

- Die Nothandkette (D) des Motor-
Aggregats kann ohne Einschrankung
genutzt werden.

6.3/1

e Ermitteln Sie die Montageposition von Drehmoment-
stltze und Motor-Aggregat.

r Tipp:

l" Die Position kann durch Anhalten der
Drehmomentstitze und des Motor-
Aggregats am Tor ermittelt werden.

16 Handbuch fir Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)



6. Montage

6.4 Montage des Motor-Aggregats am
Tor

e Nehmen Sie das Motor-Aggregat und die

e Stecken Sie das Motor-Aggregat in der ermittelten
Drehmomentstitze vom Tor.

Position auf den Wellenadapter.

Achtung! 6.4/4
Um einen einwandfreien Betrieb zu —
gewahrleisten, mussen alle Zapfen am

Motor-Aggregat in das Lochbild der
Drehmomentstitze greifen.

e Stecken Sie den Stellring (B) auf die Federwelle.

e Ziehen Sie die Schraube des Stellrings fest.

e Stecken Sie die Drehmomentstitze (A) in der zuvor
ermittelten Position auf die Zapfen des Motor-
Aggregats.

e \Verschrauben Sie die Drehmomentstitze (A) mit dem
Motor-Aggregat.

Handbuch fur Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616) 17




6. Montage

6.5 Montage der Drehmomentstiitze am
Tor

6.5.1 Montage mit Montagewinkel

Achtung!
Um die dauerhafte Funktion des
Antriebssystems zu gewabhrleisten, darf

die Drehmomentstitze nicht gebogen
werden.

, Hinweis:
ol Die Darstellung der Winkelkombination
ist ein Beispiel.
Die Drehmomentstitze kann
- mit einer anderen Winkelkombination
an die Zarge geschraubt werden,
- direkt an die Zarge geschraubt
werden,
- an einem anderen feststehenden
Bauelement befestigt werden.

6.5.1/1

e Halten Sie die Montagewinkel zwischen Zarge und
Drehmomentstitze.

e Ermitteln Sie die fur lhre Torsituation benétigte
Position.

e \erschrauben Sie die Montagewinkel entsprechend.

Vorhandenes Lochbild nutzen

6.5.1/2

7

77
’/

S
NS

e Entfernen Sie an der Montageposition die Schrauben
von der Torzarge.

Neues Lochbild erstellen

6.5.1/3

SN

e Bohren Sie an der Verschraubungsposition Lécher in
die Zarge.

B ——

"

18
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6. Montage

6.5.2 Montage ohne Montagewinkel

6.5.1/4 AN Achtung!
- \Q Um die dauerhafte Funktion des
Antriebssystems zu gewahrleisten, darf

die Drehmomentstltze nicht gebogen

werden.
6.5.2/1 B ﬂ
M=
Fg 2| g
=
5|
\ :
e Schrauben Sie den Montagewinkel an der Montage- ; 2
position auf die Torzarge. R el [l
& lee]
4

I )

6.5.1/5 \

e Halten Sie die Drehmomentstitze an die Zarge.

J z
(7
ks @
7 >
O\
—— @?@%E
N—,
& \’@
P &

e Ermitteln Sie die fUr lhre Torsituation benétigte
e \Verschrauben Sie die Drehmomentstitze mit dem Position.
Montagewinkel.

¢ Entfernen Sie die Torsicherung.
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6. Montage

Vorhandenes Lochbild nutzen

6.5.2/2

/7

/
/7
’/

AN

4

¢ Entfernen Sie an der Montageposition die Schrauben
von der Torzarge.

Neues Lochbild erstellen

6.5.2/3

=Y. ——

4

/4

\

e Bohren Sie an der Verschraubungsposition Locher in
die Zarge.

6.5.2/4

¢ Verschrauben Sie die Drehmomentstitze mit der
Torzarge.

e Entfernen Sie die Torsicherung.
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6. Montage

6.6 Nothandkette verbinden

Achtung!
Fur eine einwandfreie Funktion der
Notbedienung mussen die folgenden

Bedingungen zutreffen:
- Die Enden der Nothandkette mUssen
miteinander verbunden sein.

- Die Kanten des Kettenschlosses
mUssen genau Ubereinander stehen.
- Die Nothandkette darf nicht verdreht

sein.

Die Nothandkette des Motor-Aggregats kann mit einer
optional erhaltlichen Kette verlangert werden.

6.6 /1

e \lerbinden Sie die Enden der Nothandkette mit dem
Kettenschloss.

6.7 Notbedienung sichern

Achtung!
Um ein Einklemmen der Nothandkette
bei Torfahrten zu verhindern, muss die

Nothandkette gesichert werden.

Montagebeispiel 1
Sichern der Nothandkette an der Zarge

6.7 /1 %JJJ

N

e Montieren Sie die Befestigung an der Zarge.

e Sichern Sie die Nothandkette.

Montagebeispiel 2
Sichern der Nothandkette an der Wand

6.7/2

N
N
<
K

§@/\%

P
g Pe ~
Yo N
@?y g
S [

¢ Montieren Sie den Winkel an die Wand.
e Montieren Sie die Befestigung an den Winkel.

e Sichern Sie die Nothandkette.
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6. Montage

6.8 Montage der Bediensteuerung
Control x.plus

6.8/1

e Montieren Sie die Bediensteuerung Control x.plus an
der Antriebsseite.

Erweiterung der Kabeldurchfiihrung
Eine Erweiterung der Kabeldurchfiihrung ist nur not-

wendig, wenn zusatzliche Systeme an die Bedien-
steuerung angeschlossen werden.

6.8/2

H”r

e Offnen Sie mit einem Stufenbohrer den vorgesehenen
Durchbruch.

e \erschlieBen Sie den Durchbruch mit der passenden
Verschraubung.

7. Inbetriebnahme

7.1 Verkabelung des Antriebssystems

Achtung!

Fir eine einwandfreie Funktion, mussen
die Stecker vom Kabelbaum-Motor (A)
in die vorgesehenen Buchsen des
Motor-Aggregats (B) und der Bedien-
steuerung (C) gesteckt werden.

7.1/1
m_—®
XP10

@

—/
/,/
_—

,/’,
‘/,/
— .

/’,/

\
\

V&7

Motor-Aggregat Verbindung Bediensteuerung

XB40 R XB40
(Stecker weiB3) (Stecker weiB3)

XP10 XP10A
(Stecker blau) (Stecker blau)

5

Verweis:

Die Verkabelung des Motor-Aggregats
wird in Kapitel 7.2 beschrieben.

Die Verkabelung der Bediensteuerung
wird in Kapitel 7.3 beschrieben.
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7. Inbetriebnahme

7.2 Verkabelung des Motor-Aggregats

7.2.1 Vorbereitung

Vorsicht!
Stromschlaggefahr:
Vor Verkabelungsarbeiten ist sicherzu-

stellen, dass die Leitungen spannungs-
frei sind.

Wahrend der Verkabelungsarbeiten ist
sicherzustellen, dass die Leitungen
spannungsfrei bleiben (z. B. Wieder-
einschalten verhindern).

Achtung!
- Um Schaden zu vermeiden, sind
folgende Punkte unbedingt zu

beachten:

- Die ortlichen Schutzbestimmungen
sind jederzeit zu beachten.

- Die Netz- und Steuerleitungen
mussen unbedingt getrennt verlegt
werden.

- Um die angegebene Schutzart des
Antriebsystems zu erhalten, mussen
die Leitungen mit passenden Dicht-
stopfen versehen sein.

7.21/1

larantec !/,

A\

e

e [ 6sen Sie die Schrauben am Gehé&usedeckel.

e Nehmen Sie den Gehausedeckel ab.
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7. Inbetriebnahme

Antriebssteuerung

Control x.plus 1-phasige Ausfiihrung

Bezeichnung

Art / Funktion

7.21/2 @
e
| |[[ ] -
£
“\:) —— |}
©/.-——o [—
[—
—— |} —
ST ¢
O @]
DD E
XM81 ”‘8 m
[l
(XN81 D
=1 o)
: || (%)
I R NI
e
Q O

A Positionsbox (EPM) -
B Anzeige Stand-by-Modus EPM |
(LED aus)
C Anzeige Betrieb (EPM) -
D PE-Anschluss 7.4
Anzeige Betriebsspannung
HQ10 Antriebssystem 7412
XB40 Anschluss Bediensteuerung 792
Control x.plus
Anschluss Signaleinrichtung 794
XH19 Relais-Ausgang o
- 9.4
programmierbar
XM81 Anschluss Motor 7.4
XN81 Anschluss Netzleitung 7.4
XP10 Anschluss Torsensoren 773

(Sicherheitshaltkreis SHK)

EPM: Elektronisches Positions-Modul
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7. Inbetriebnahme

Antriebssteuerung
Control x.plus 3-phasige Ausfiihrung

72173 @
J© [JO ©
——| | -
.= =
©/.-——:>|:|B
[—
—— |} —
S50 19| 6
O o
(ETS) £
=22
(XM1A)
CED,
— o
L ﬂ -0
e i)
€TED == o)
)

Bezeichnung | Art/ Funktion »@
A Positionsbox (EPM) -
B Anzeige Stand-by-Modus EPM |
(LED aus)
C Anzeige Betrieb (EPM) -
D PE-Anschluss 7.4
Anzeige Betriebsspannung
HQ10 Antriebssystem 7412
XB40 Anschluss Bediensteuerung 799
Control x.plus
Anschluss Signaleinrichtungen 794
XH19 Relais-Ausgang o
- 9.4
programmierbar
XM81A Anschluss Motor 7.4
Anschluss Motor
AM81B Dreieckbetrieb 743
XM89 Anschluss Bremse -
XN84 Anschluss externer Trafo -
XN81 Anschluss Netzleitung 7.4
Anschluss Torsensoren
xP10 (Sicherheitshaltkreis SHK) /2.3

EPM: Elektronisches Positions-Modul

XN84: Werkseinstellung mit Kurzschlussbriicke.
Bei Verwendung des Anschlusses muss die

Kurzschlussbriicke entfernt werden.
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7. Inbetriebnahme

7.2.2 Anschluss Bediensteuerung Control x.plus

(XB40)

7.22/1

e Stecken Sie den Stecker des Kabelbaums in den
Anschluss XB40 (weiBer Stecker).

7.2.3 Anschluss Sicherheitselemente (XP10)

72371 \/

2
AY/

/A
VaY

A

N |V ' ”’, i,
Al W
B4

¢ Stecken Sie den Stecker des Kabelbaums in den
Anschluss XP10 (blauer Stecker).

Klemme Belegung (12 Adern) Belegung (6 Adern) Klemme Belegung
B4 Blaue Ader WeiBBe Ader P1 WeiBe Ader
b Rote Ader Braune Ader b Braune Ader
C Schwarze Ader Grlne Ader C Grlne Ader
d Violette Ader Gelbe Ader d Gelbe Ader
e Grau-Rosa Ader Graue Ader e Graue Ader
f Rot-Blaue Ader Rosa Ader f Rosa Ader
Alle angeschlossenen und funktionsfahigen Sicherheits-
elemente werden automatisch erkannt.
’ Hinweis:
... Ein defektes oder entferntes
Sicherheitselement muss deaktiviert
werden.
° Verweis:
»l Sicherheitselemente werden im Reset-
MenU deaktiviert (Punkt 9.4 / Ebene 1/
Menu 8).
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7. Inbetriebnahme

7.2.4 Anschluss Signaleinrichtung

Signalleuchten gehoren nicht zum Lieferumfang des
Antriebs.

Achtung!
Um Beschadigungen der Platine zu
vermeiden, muss die Kontaktbelastung

(max. 230 V /0,5 A) beachtet werden.

724 /1

e Stecken Sie den Stecker der anzuschlieBenden
Elemente in den Anschluss XH19.

Anschluss Signalleuchte:

7.24/3

MO6E047

L1

H1 92 94

=71

-xmgiﬁ P |

\

Bezeichnung

Art / Funktion

HH94

Bauseitige Signalleuchte

XH19

Anschluss Signaleinrichtung
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7. Inbetriebnahme

Achtung!
- Um Beschadigungen der Verkabelung
zu vermeiden, muss beim SchlieBen

des Deckels darauf geachtet werden,
dass die Kabel nicht eingeklemmt

werden.

- Um die angegebene Schutzart des

Antriebssystems zu erhalten,

- missen die Offnungen mit den
passenden Dichtstopfen versehen sein,
- missen die Kabel korrekt in den

Durchfihrungen sitzen.

724/4

\\/

4

larantec/,

/.
e

/.

?z

Rl

[ 7~

e Setzen Sie den Gehausedeckel auf das
Motor-Aggregat.

e \Verschrauben Sie den Gehausedeckel mit
dem Motor-Aggregat.

7.3 Verkabelung der Bediensteuerung
Control x.plus

7.3.1 Vorbereitung

O

A\

Vorsicht!

Stromschlaggefahr:

Vor Verkabelungsarbeiten ist sicherzu-
stellen, dass die Leitungen spannungs-
frei sind.

Wahrend der Verkabelungsarbeiten ist
sicherzustellen, dass die Leitungen
spannungsfrei bleiben (z. B. Wieder-
einschalten verhindern).

Achtung!

- Um Schaden zu vermeiden, sind
folgende Punkte unbedingt zu
beachten:

- Die ortlichen Schutzbestimmungen
sind jederzeit zu beachten.

- Die Netz- und Steuerleitungen
muUssen unbedingt getrennt verlegt
werden.

- Um die angegebene Schutzart der
Bediensteuerung zu erhalten, missen
die Leitungen mit passenden Dicht-
stopfen versehen sein.
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7. Inbetriebnahme

r Hinweis:

ll' Die Schrauben missen nicht demontiert
werden, um den Gehdusedeckel zu
offnen.

e | 5sen Sie alle vier Schrauben am Gehausedeckel.

e Schwenken Sie alle vier Schrauben vom
Gehausedeckel ab.

o Offnen Sie den Geh&usedeckel auf einer Seite.

7.3.2 Anschlussplatine Bediensteuerung
Control x.plus

7.32/1

(xB42 ) (xB43 ) ( x8B11)

( sB59 )

[

-

Ll |

i
/[W@l@ [eaaq

|
] /

) @
Ik il

81@/

Z=
=l

(]

ad | |(
OOOOD iy SRS
mooop-400— -
U] —
XB41 ( XB50 ) ( xB53 ] ( XB90 )

|

Bezeichnung

Art / Funktion

5

SB59 Programmierschalter (ON/OFF) ;?1

XB11 Anschluss Command-Element | —

XB40 Anschluss Antriebssteuerung 732/5
Control x.plus

XB41 Anschluss _
Erweiterungsmodule
Anschluss

B4z Funk-Transceiver-Modul B

XB43 Anschluss MDS-Modul -

XB50 Ans;hluss externe 732/2
Bedienelemente

XB53 Anschluss SchlieBverhinderung | 7.3.2/3

XB90 Anschluss programmierbarer 732/4

Impulseingang

Handbuch fur Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)

29



7. Inbetriebnahme

MDS Marantec Diagnose System Anschluss SchlieBverhinderung (XB53)

XB50 Werkseinstellung mit Kurzschlussbriicke.
Bei Verwendung des Anschlusses STOPP muss
die Kurzschlussbricke entfernt werden.

732/3 Bs 34

MOG6E045 |

XB11 Bei Verwendung des Anschlusses XB11 muss der
Kurzschlussstecker entfernt werden.

= = -+ 24V
, Hinweis: 2
ol Mit dem Schalter SB59 kann die j;"'_SBM
Programmierung deaktiviert werden.

ON Programmierung
freigeschaltet
OFF Programmierung gesperrt Bezeichnung | Art/ Funktion
24V + 24V DC
Anschluss externe Bedienelemente (XB50) } GND
7.3.2/2 Potentialfreier Offnerkontakt
SB34 . .
SchlieBverhinderung
MOG6E045
B5 5 6 7 3
-XB50 [T T T T T T -

al

Hinweis:

- Um die Funktion “Automatischer
Zulauf” programmieren zu kénnen,
muss eine der beiden Elemente

angeschlossen sein,
- eine SchlieBverhinderung am
. sp5 [%-sgs |®-sp7 [®-sm3 Anschluss XB53, oder
xf:"' /f"' - /f"' - eine Lichtschranke am
~ s . s Anschluss XP62A/B.
Bei Netz-Ein wird eine angeschlossene
Lo ®

SchlieBverhinderung erkannt.
- Ein defektes oder entferntes Element
muss deaktiviert werden.

Bezeichnung | Art / Funktion
° Verweis:
SB3 Taster Bedienung Zwischenposition AUF »l Sicherheitselemente und SchlieB-
verhinderungen werden im Reset-Men(
SB5 Taster Bedienung STOPP deaktiviert (Punkt 9.4 / Ebene 1/
Menu 8).
SB6 Taster Bedienung AUF
SB7 Taster Bedienung ZU
30
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7. Inbetriebnahme

Anschluss programmierbarer Impulseingang

(XB90)
732/4 B
XB9OI
MOGE045 'R

Bezeichnung

Art / Funktion

5

SB8

Taster Impuls
(programmierbar)

9.4/
Ebene 5/
Men( 1

Anschluss Motor-Aggregat Dynamic xs.plus
(XB40)

73.2/5

¢ Stecken Sie den Stecker des Kabelbaums in den
Anschluss XB40 (weiBer Stecker).
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7. Inbetriebnahme

7.3.3 Anschlussplatine Sicherheitseinrichtung

733/1

=)

XP27

(XP62A ) (XP62B )

i

Bezeichnung

Art / Funktion

Anschluss Antriebssteuerung

(nur mit Platine
Lichtschrankenexpander)

XPT0A Control x.plus 733172
Anschluss Torsensoren

XP10B (Sicherheitshaltkreis SHK) -
Anschluss Platine

xp27 Lichtschrankenexpander -
Anschluss Sicherheitshaltkreis

XP41 SHK -
Anschluss erste

XPE2A Lichtschranke (2-Draht-Technik) /3373
Anschluss zweite

XP62B Lichtschranke (2-Draht-Technik)

XP27 Im Auslieferungszustand sitzt die Steckbricke in

der gezeigten Position.

XP41 Werkseinstellung mit Kurzschlussbriicke.
Bei Verwendung des Anschlusses muss die
Kurzschlussbriicke entfernt werden.

Anschluss Verbindungsleitung
Sicherheitselemente (XP10A)

7.33/2
Z
XP10A
=
*/ S|
\ 0 @
%
i &2
525
<)
@90@

A7

i

¢ Stecken Sie den Stecker des Kabelbaums in den
Anschluss XP10A (blauer Stecker).

Hinweis:

Ein defektes oder entferntes
Sicherheitselement muss deaktiviert
werden.

Verweis:

Sicherheitselemente werden im Reset-
MenU deaktiviert (Punkt 9.4 / Ebene 1/
Menu 8).

Alle angeschlossenen und funktionsfahigen Sicherheits-
elemente werden automatisch erkannt.
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7. Inbetriebnahme

Anschluss Lichtschranke (XP62A)
Fir den Anschluss weiterer Systeme ist es eventuell

erforderlich, die Anzahl der Kabeldurchfiihrungen an
der Bediensteuerung zu erweitern.

o Verweis:
»1 Die Erweiterung der Kabeldurchfiihrung

wird in Kapitel 6.8 beschrieben.

7.33/3
Z

733/4

XP62A

MO7EQ54 :Ps 29|

. |

| .

W1 l

1 2
£ Q
o o

Achtung!
- Um Beschadigungen der Verkabelung
zu vermeiden, muss beim SchlieBen

des Deckels darauf geachtet werden,

dass die Kabel nicht eingeklemmt

werden.

- Um die angegebene Schutzart des

Antriebssystems zu erhalten,

- mussen die Offnungen mit den
passenden Dichtstopfen versehen sein,

- missen die Kabel korrekt in den
Durchfuhrungen sitzen.

e SchlieBen Sie den Gehé&usedeckel.

e Schwenken Sie alle vier Schrauben Uber den
Gehausedeckel.

¢ Verschrauben Sie den Gehausedeckel.
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7.

Inbetriebnahme

7.4 Anschluss der Stromversorgung

Vorsicht!

Stromschlaggefahr:

Vor Verkabelungsarbeiten ist sicherzu-
stellen, dass die Leitungen spannungs-
frei sind.

Wahrend der Verkabelungsarbeiten ist
sicherzustellen, dass die Leitungen
spannungsfrei bleiben (z. B. Wieder-
einschalten verhindern).

Achtung!

Um ein ordnungsgemaBes Betreiben

des Antriebsystems zu gewahrleisten,

- muss der Stromanschluss an ein
technisch einwandfreies und mit 16 A
abgesichertes Energie-Netz hergestellt
werden,

- muss die Spannung und die Frequenz
den Angaben auf dem Typenschild
entsprechen,

- muss bei der 3-phasigen Ausfihrung
des Motor-Aggregats ein rechtsdre-
hendes Drehfeld bis zum
Steuerungsanschluss vorliegen,

- muss bei einer Festverkabelung ein
allpoliger Hauptschalter eingesetzt
werden.

74/1

7}

o

e \erbinden Sie den Netzstecker des Antriebssystems
mit einer bauseitigen Steckdose.

al

Hinweis:

Bei einer unprogrammierten Bedien-
steuerung (Erstinstallation) wird der Start
der Schnellprogrammierung angezeigt.

Verweis:
Die Schnellprogrammierung wird in
Punkt 7.8 beschrieben.

Kontrolle:

Wenn die Antriebssteuerung mit der
Netzspannung versorgt ist, muss die
Anzeige HQ10 gruin leuchten.

741/2

_HQto]

B

1
i

Hinweis:

Wird bauseitig eine hdhere Schutzart
gefordert, die nicht durch eine
Netzsteckverbindung erreicht wird,
muss ein Festanschluss erstellt werden.
Das Motor-Aggregat muss den
Anforderungen an die Schutzart
entsprechen.

34

Handbuch fir Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)




7. Inbetriebnahme

7.4.1 Anschluss 1N~, 230 V

Der Anschluss XN81 ist im Auslieferungszustand vor-
verkabelt. Eine Umverkabelung am Anschluss XN81
muss nur bei einem Austausch der Steckverbindung
oder ein direktes AnschlieBen der Antriebssteuerung
an das Energie-Netz (Festverkabelung) durchgefihrt
werden.

741 /1

g2 \H }l J
pur
U 1y

e SchlieBen Sie die Adern an den Anschluss XN81 an.

e SchlieBen Sie die PE-Ader (A) des Energie-Netzes an
den PE-Anschluss (B) des Motor-Aggregats an.

e Prifen Sie, ob die Adern fest verschraubt sind.

Achtung!
- Um Beschadigungen der Verkabelung
zu vermeiden, muss beim SchlieBen

des Deckels darauf geachtet werden,

dass die Kabel nicht eingeklemmt

werden.

- Um die angegebene Schutzart des

Antriebssystems zu erhalten,

- mussen die Offnungen mit den
passenden Dichtstopfen versehen sein,

- mussen die Kabel korrekt in den
Durchfuhrungen sitzen.

EMsrantec 1)

e SchlieBen Sie die Antriebssteuerung.
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7. Inbetriebnahme

7.4.2 Anschluss 3N~, 400 V

Der Anschluss XN81 ist im Auslieferungszustand vor-
verkabelt. Eine Umverkabelung am Anschluss XN81

muss nur bei einem Austausch der Steckverbindung
oder ein direktes AnschlieBen der Antriebssteuerung
an das Energie-Netz (Festverkabelung) durchgefihrt

/ S Maraniecl

e SchlieBen Sie die Adern an den Anschluss XN81 an.

e SchlieBen Sie die PE-Ader (A) des Energie-Netzes an
den PE-Anschluss (B) des Motor-Aggregats an.

¢ Prifen Sie, ob die Adern fest verschraubt sind.

Achtung!
- Um Beschadigungen der Verkabelung
zu vermeiden, muss beim SchlieBen

des Deckels darauf geachtet werden,

dass die Kabel nicht eingeklemmt

werden.

- Um die angegebene Schutzart des

Antriebssystems zu erhalten,

- mussen die Offnungen mit den
passenden Dichtstopfen versehen sein,

- mussen die Kabel korrekt in den
Durchfihrungen sitzen.

: /i; Marantec 17,

e SchlieBen Sie die Antriebssteuerung.
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7. Inbetriebnahme

7.4.3 Anschluss 3~, 230 V

Achtung!
Um Schaden am Motor-Aggregat zu
vermeiden, darf eine Umverkabelung

nur erfolgen, wenn bauseitig ein
3-Phasen-Drehstromnetz mit der
Phasenspannung 230 V vorliegt.

Die Sternschaltung (400 V) des Motor-Aggregats kann
zu einer Dreieckschaltung (230 V) umverkabelt
werden.

/ S Maraniecl

74372 | IR 7\\\%

e SchlieBen Sie die drei Phasen an den Anschluss XN81
an.

e Setzen Sie eine Aderbriicke zwischen Klemme L3 und
Klemme N.

e SchlieBen Sie die PE-Ader (A) des Energie-Netzes an
den PE-Anschluss (B) des Motor-Aggregats an.

e Prifen Sie, ob die Adern fest verschraubt sind.

e Schneiden Sie die Quetschhiilse (C) ab.
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7. Inbetriebnahme

Achtung!

Um eine einwandfreie Funktion zu
gewahrleisten, missen die Adern am
Anschluss XM81B farblich in der
gleichen Reihenfolge wie am Anschluss
XMB81A angeschlossen werden.

e Entfernen Sie die Isolierung an den Enden der Adern.

e Stecken Sie die Adern in den Anschluss XM81B.

Achtung!

- Um Beschadigungen der Verkabelung
zu vermeiden, muss beim SchlieBen
des Deckels darauf geachtet werden,
dass die Kabel nicht eingeklemmt
werden.

- Um die angegebene Schutzart des
Antriebssystems zu erhalten,

- mussen die Offnungen mit den
passenden Dichtstopfen versehen sein,

- mussen die Kabel korrekt in den
Durchfihrungen sitzen.

: /i; Marantec 17,

e SchlieBen Sie die Antriebssteuerung.
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7. Inbetriebnahme

7.5 Drehrichtung priifen

A\

5

Achtung!

Solange die Torpositionen AUF und ZU
nicht eingestellt sind, kann das Tor Uber
diese Torpositionen hinaus elektrisch
bewegt und dadurch beschadigt
werden.

Um die Bedienung korrekt Uberprifen
zu kénnen, muss bei der 3-phasigen
Version ein rechtsdrehendes Drehfeld
bis zum Steuerungsanschluss vorliegen.

Verweis:

Der Anschluss der Stromversorgung ist
in Kapitel 7.4 beschrieben.

Die Notbedienung ist in Kapitel 8.2
beschrieben.

e Bewegen Sie das Tor mit der Notbedienung
ca. 50 cm aus der mechanischen Torposition ZU.

e Driicken Sie die Taste AUF an der Bediensteuerung.

Das Tor Fahrt in Richtung AUF.
Die Drehrichtung ist richtig.

Das Tor Fahrt in Richtung ZU.
Die Adern am Anschluss Motor missen getauscht
werden.

Vorsicht!

Stromschlaggefahr:

Vor Verkabelungsarbeiten ist sicherzu-
stellen, dass die Leitungen spannungs-
frei sind.

Wahrend der Verkabelungsarbeiten ist
sicherzustellen, dass die Leitungen
spannungsfrei bleiben (z. B. Wieder-
einschalten verhindern).

=

 (Fhtarantecy

e Offnen Sie die Antriebssteuerung.

Anschluss 1N~, 230 V

e Tauschen Sie an dem Anschluss Motor (XM81) die
Ader (U1) mit der Ader (Z1).
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7. Inbetriebnahme

7.6 Ubersicht der Bediensteuerung
Control x.plus

Anschluss 3N~, 400 V 7.6/1
75174 L @ ®
Wl Q) ’ ‘
S, 1,0
SISO
@Ci)@

XM81A

e Tauschen Sie an dem Anschluss Motor (XM81A) die
Ader (U1) mit der Ader (W1).

Anschluss 3~, 230 V L

Bedienelemente

Bezeichnung | Art/ Funktion »@

A Anzeige Karussell 7.7

) ) Taste AUF (+)
e Tauschen Sie an dem Anschluss Motor (XM81A) die (z. B. Tor in Position AUF fahren

Ader (U1) mit der Ader (W1). B oder Parameter im Programmier- |

modus hochsetzen)

e Tauschen Sie an dem Anschluss Motor (XM81B) die
Ader (U2) mit der Ader (W2). Taste ZU (-)

(z. B. Tor in Position ZU fahren

oder Parameter im Programmier-
modus herabsetzen)

Taste STOPP (P)

(z. B. Wechsel in den
Programmiermodus oder
Parameter abspeichern)

Taste Zwischenposition AUF
(z. B. Tor in Position Zwischen-
E position AUF fahren oder -
aus Zwischenposition AUF
schlieBen)

/ Merantec!,

Schlisseltaster

0 = Abgeschlossen

e SchlieBen Sie die Antriebssteuerung. b= gedie”TteUTrung

F ontrol x.plus -
betriebsbereit

Il = Deckeltastatur
deaktiviert
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7. Inbetriebnahme

7.7 Ubersicht der Anzeigefunktionen

LED-Anzeigen im Betriebsmodus

[
1
O 7 js (O | Status Sicherheitselemente
65
O
O
O 81 2. : .
O 7 2 (O | Tor in Torposition AUF
65
O O O
O » . < )
R Tor fahrt Richtung AUF
O 7 8 | oder
O 654 Anfahrwarnung aktiv
O
O
812 . "
O 43 @ | Zwischenposition AUF
65
O
@
O 81 20 . "
O 7 s @ | Zwischenposition ZU
654
O O [
O
@
g1 20 . . .
O 7 “s @ | TorinZwischenposition
6 5 4
O O O
O
O
81 2O . -
O 7 43 (O | Tor in Torposition ZU
65
O O o
O
O 81 o O Tor fahrt Richtung ZU
O 7 3 | oder
O ®s 4_~ - Anfahrwarnung oder Vorwarnzeit aktiv
.
O
O 781 23 O Referenzpunkt (blinkt wahrend des
654 Passierens des Referenzpunktes auf)
*
812
O 7 s () | Wartung
6 5 4
[

O
0.0
O 2 (O | Sicherheitshaltkreis Motor-Aggregat
65
[
O
O
812 "
Q- 2 (O | Befehlsgeber betatigt
65
O
O
‘\19 g 1 ZO . vyt
E,mi T2 (O | Fernsteuerung wird betatigt
5
O O O
O
L Jl®
(O 7 "3 () | Betriebsbereit
654
O O O
O Beispiel:
‘8 ] 2‘ Das Tor steht in der Torposition AUF.
O , (O | Es setzt sich in Richtung ZU in Bewegung,
Oe 5 @ | sobald die Vorwarnzeit / Anfahrwarnung
O ™ | abgelaufen ist.
Legende:
LED aus

LED leuchtet

LED blinkt langsam

LED blinkt rhythmisch

LED blinkt schnell

M|t ¥ @ O

Werkseinstellung

Nicht méglich
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7. Inbetriebnahme

7.8 Schnellprogrammierung

7.8.1 Allgemeines zur Schnellprogrammierung

r Hinweis:

ol Zur ordnungsgemaBen Inbetriebnahme
des Antriebssystems muss die Schnell-
programmierung durchgefihrt werden.
Dieses gilt fur die erste Inbetriebnahme
und nach einem Reset.

In der Schnellprogrammierung werden die Grund-
funktionen des Antriebssystems eingestellt.

- Torposition AUF

- Torposition ZU

- Fernsteuerung

Dieser Programmiervorgang ist fortlaufend und muss
zwingend durchgefihrt werden.

Voraussetzungen

Vor der Schnellprogrammierung mussen folgende
Voraussetzungen erfiillt sein:

- Das Tor befindet sich in der Torposition ZU.

- Die Drehrichtung ist korrekt eingestellt.

- Der Programmierschalter SB59 steht auf ON.

r Hinweis:

ol Falls das Tor nach Betatigen der Taste
AUF in die entgegengesetzte Richtung
ZU fahrt, muss die Drehrichtung
geandert werden.

o Verweis:
»l Die Anderung der Drehrichtung ist in
Punkt 7.5 beschrieben.

Feineinstellung

Die Feineinstellung der Torpositionen wird durch ein
kurzzeitiges Betatigen (< 0,5 Sek.) der Tasten AUF oder
ZU vorgenommen. Bei jeder Betatigung verstellt sich
die Torposition um 2 — 7 mm (abhangig vom Tor-
beschlag). Wahrend dieser Einstellung bewegt das
Antriebssystem das Tor nicht.

, Hinweis:

ol Bei Betdtigung der Taste AUF leuchtet
LED 1. Bei Betatigung der Taste ZU
leuchtet LED 4. Ohne Torbewegung
kénnen maximal 15 Impulse in
Richtung AUF und 15 Impulse in
Richtung ZU vorgenommen werden.

7.8.2 Programmiertasten

Die Programmierung erfolgt mit den Tasten AUF (+),
ZU (-) und STOPP (P).

Wird im Programmiermodus innerhalb von

120 Sekunden keine der Tasten betatigt, wechselt
die Steuerung zurtick in den Betriebsmodus.

Es wird eine entsprechende Meldung angezeigt.

° Verweis:
»1 Die Erklarung der Meldungen ist in
Punkt 10 beschrieben.

Start der Schnellprogrammierung

’ Hinweis:
w Bei der ersten Inbetriebnahme befindet
sich das Antriebssystem bereits in der
Schnellprogrammierung.

e Drehen Sie den SchlUsseltaster in Stellung “0”.

¢ Driicken Sie die Taste STOPP und halten Sie diese
gedruckt.

e Schalten Sie den SchlUsseltaster innerhalb von
4 Sekunden von Stellung “0” auf Stellung “1" und
lassen Sie STOPP wieder los.

e Fhren Sie die Schnellprogrammierung anhand des
nachstehenden Ablaufplans durch.

Legende:

LED aus

LED leuchtet

LED blinkt langsam
LED blinkt rhythmisch

1% @O

LED blinkt schnell 3

™

Werkseinstellung

Nicht moglich -
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7. Inbetriebnahme

7.8.3 Ablauf der Schnellprogrammierung

O <4s Schnellprogrammierun [ )
‘8120 0 startenp/ ° ° ‘312‘
|
O 76 5 L O 1 O \‘/‘ Torposition AUF O 76 5 43 O
J,
O O ® < i~ d programmieren O O O
Betriebs- ( ﬁ\] _:- -1 ;_:‘:_
modus 2. Tor in Position AUF fahren O S O
6 5 4
O ~O
lﬁl
N v O
[ﬁ ) () Korrektur der ',’\'8'; 3 Os ; 2@
3. J Torposition AUF o7 2 ONO) T O
B | ritwuwdo °s ol e
£ OO W
N2 44 T
Torposition AUF @) O O
4 speichern / 8 1 2, O
) O Torposition ZU O 654
QN programmieren [ ® L
N>
5
5. Tor in Position ZU fahren O B O
o 85t
) oy
7
™ 5 N »*u 00
6 Korrektur der Torposition ZU g2 'O 78‘ 2 O
: HJ mit (+) und () O, 20 Or
£ 0
LN "41
Torposition ZU
7 speichern /
’ O Fernsteuerung
Qe programmieren
8. Handsender betatigen
9. Handsender loslassen
Fernsteuerung
speichern /
10. .
Schnellprogrammierung
NS beenden
N~
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7. Inbetriebnahme

7.9 Einstellen der gesteuerten
Schnellentriegelung

Achtung!
Damit das Motor-Aggregat nicht
beschadigt wird, muss sich das Tor in

der Torposition ZU befinden.

e Fahren Sie das Tor mit der Bediensteuerung in die
Torposition ZU.

Vorsicht!
Stromschlaggefahr:
Vor dem Offnen der Antriebssteuerung

ist sicherzustellen, dass die Leitungen
spannungsfrei sind.

Wahrend der Arbeiten an der Antriebs-
steuerung ist sicherzustellen, dass die
Leitungen spannungsfrei bleiben (z. B.
Wiedereinschalten verhindern).

1

e i
il Wi
5

« Offnen Sie die Antriebssteuerung.

791/2

N/
©§
,

e Driicken Sie die Nocke (A) herunter, bis der Sperr-
haken (B) komplett in der Positionsbox verschwindet.

e Halten Sie die Nocke (A) gedrlckt.

e Schrauben Sie die Nocke (A) mit der Schraube (C)
fest.

/
')

e SchlieBen Sie die Antriebssteuerung.
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7. Inbetriebnahme

7.10 Anlage priifen

Lernfahrt

e Fahren Sie das Antriebssystem (mit eingekuppeltem
Tor) ohne Unterbrechung einmal von der Torposition
ZU in die Torposition AUF und zurick.

Das Antriebssystem ermittelt wahrend dieser Lernfahrt
die maximale Zug- und Druckkraft und die Kraft-
reserve, die erforderlich ist, um das Tor zu bewegen.

Vor Abschluss der Montage mussen folgende Punkte

auf eine korrekte Einstellung und Funktion gepruaft
werden:

Torposition

Nach Druck auf Taste AUF (+):

)
1. Das Tor muss sich 6ffnen und in die
é eingespeicherte Torposition AUF fahren.
%\ﬂ
[ 3

( ) Nach Druck auf Taste ZU (-):
2. Das Tor muss sich schlieBen und in die
F eingespeicherte Torposition ZU fahren.
;M
4
P\ Nach Druck auf Taste des Handsenders:
N . .
Das Antriebssystem muss das Tor in
3. @ Richtung AUF bewegen.
N\ | Befindet sich das Tor in der Torposition
7S\3|AUF fahrt es zu.
Torsensoren

e Bringen Sie alle Torsensoren einzeln zum Ansprechen.

Kontrolle:

Prifen Sie die Torsensoren nach der
entsprechenden Bedienungsanleitung.
Bei Ansprechen eines Sicherheits-
elementes leuchtet die LED 1.

Signaleinrichtung
e Prifen Sie die Funktion der Signaleinrichtung.

Notbedienung

° Verweis:
»l Die Funktion der Notbedienung ist in
Kapitel 8.2 beschrieben.

e Priifen Sie die Funktion der Notbedienung.
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8. Bedienung

8.1 Standardbetrieb 8.2 Notbedienung
e Drehen Sie den Schltssel an der Bediensteuerung Vorsicht!
Control x.plus in Position I. Um Personenschaden zu vermeiden:

- Darf eine Notbedienung nur aus

] einem sicheren Stand heraus erfolgen.
Tor Richtung AUF fahren - Muss das Motor-Aggregat spannungs-
frei sein.

8.1/1

Bei einer elektrischen Stérung oder bei Wartungs-
arbeiten kann das Tor mit Hilfe der Notbedienung AUF
und ZU bewegt werden.

e Driicken Sie die Taste AUF an der Bediensteuerung
Control x.plus.

Das Tor halt in der Torposition AUF automatisch an.

Tor Richtung ZU fahren

3

&
7
O

8.1/2

N

e Driicken Sie die Taste ZU an der Bediensteuerung
Control x.plus.

Das Tor halt in der Torposition ZU automatisch an.
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8. Bedienung

8.2.1 Motor-Aggregat mit Nothandkette

8.21/1

VA

AN N
ST S

SoR=s

AL o/

e Nehmen Sie die Nothandkette von der Befestigung.

e Fahren Sie das Tor in Richtung AUF oder ZU durch
Ziehen der Nothandkette.

e Sichern Sie nach der Bedienung die Nothandkette an
der Befestigung.

8.2.2 Motor-Aggregat mit Schnellentriegelung

Um das Tor von Hand zu betatigen, kann das Getriebe
von der Federwelle getrennt werden.

Die Schnellentriegelung ist mit einer Rickstellfeder
versehen.

Motor-Aggregat entriegeln

8.22/1

§

e Ziehen Sie die Seilglocke (A) nach unten.

’ Tipp:
.H Um den entriegelten Zustand zu halten,
kann das Seil um die Befestigung (B)
gewickelt werden.

Tor bewegen
Das Tor lasst sich von Hand AUF und ZU bewegen.

Motor-Aggregat verriegeln
e | ¢sen Sie das Seil.

® Bewegen Sie das Tor von Hand, bis das Getriebe
einrastet.
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8. Bedienung

8.2.3 Motor-Aggregat mit gesteuerter Schnell-
entriegelung

Um das Tor manuell zu betatigen, kann das Getriebe von
der Federwelle getrennt werden.

Die Schnellentriegelung ist mit einer Riickstellfeder
versehen.

Achtung!
Entriegelungsversuche in Torpositionen
von 0,1 m - 1 m Uber dem Boden,

fihren zu Beschadigungen am Motor-
Aggregat.

Die gesteuerte Schnellentriegelung darf
nur betatigt werden, wenn das Tor in
der Position ZU steht.

Motor-Aggregat entriegeln

e Ziehen Sie die Seilglocke (A) nach unten.
e \Wickeln Sie das Seil stramm um die Schraube (B), um

den Zustand zu sichern.

Tor bewegen
Das Tor lasst sich von Hand AUF und ZU bewegen.

Motor-Aggregat verriegeln

Achtung!
Um das Motor-Aggregat nicht zu
beschadigen, muss das Tor vor der

Verriegelung in der Torposition ZU
stehen.

e Losen Sie das Seil.

e Bewegen Sie das Tor von Hand, bis das Getriebe
einrastet.

Das Tor lasst sich mit der Nothandkette AUF und ZU
bewegen.
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8. Bedienung

8.3 Wartungsentriegelung

Vorsicht!
Um Personenschaden zu vermeiden:
- Darf eine Notbedienung nur aus

einem sicheren Stand heraus erfolgen.
- Darf sich wahrend der Bedienung
keine Person im Gefahrenbereich des
Tores befindet.
- Darf eine Bedienung nur von geschul-
tem Fachpersonal durchgefihrt
werden.

Fir die Wartung des Tores kann das Getriebe von der
Federwelle getrennt werden.

Die Wartungsentriegelung ist mit einer Rickstellfeder
versehen.

r Hinweis:

) Um eine korrekte Funktion der
Wartungsentriegelung zu gewahrlei-
sten, muss diese mit der Schraube (C)
gesichert werden.

Motor-Aggregat entriegeln

83/1

e Entfernen Sie die Schraube (C).
e Ziehen Sie die Seilglocke (A) nach unten.

e Sichern Sie die Zugstange im entriegelten Zustand
mit der Schraube (C).

Tor bewegen
Das Tor lasst sich von Hand AUF und ZU bewegen.

Motor-Aggregat verriegeln

83/2

e Entfernen Sie die Schraube (C).
Die Zugstange wird von der Ruckstellfeder eingezogen.

® Bewegen Sie das Tor von Hand, bis das Getriebe
einrastet.

e Sichern Sie die Zugstange im verriegelten Zustand
mit der Schraube (C).
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

9.1 Allgemeines zu den erweiterten
Antriebsfunktionen

In den erweiterten Antriebsfunktionen werden die
Zusatzfunktionen des Antriebssystems programmiert.

Vorsicht!

In den erweiterten Antriebsfunktionen
kénnen wichtige Werkseinstellungen
verandert werden.

Die einzelnen Parameter missen
korrekt eingestellt werden, um
Personen- oder Sachschaden zu
verhindern.

, Hinweis:

ol Um eine Programmierung zu ermaogli-
chen, muss der Programmierschalter
SB59 auf ON stehen.

Programmierung starten

Vor der Programmierung der erweiterten Antriebs-
funktionen muss der Schllsseltaster in Stellung “2”
stehen.

e Driicken Sie die Taste STOPP und halten Sie diese
gedruckt.

e Schalten Sie den Schlisseltaster innerhalb von
4 Sekunden von Stellung “2" auf Stellung “1” und
lassen Sie STOPP wieder los.

Die Programmierung ist in drei Bereiche untergliedert:

1. Bereich: Ebene
In 8 Ebenen sind die einstellbaren Funktionen zu
Funktionsgruppen zusammengefasst.
Jede Ebene kann bis zu 8 Funktionen (Mends)
umfassen.
Mit den Tasten AUF (+) und ZU (-) erfolgt eine
umlaufende Auswahl innerhalb der Ebenen.
Nicht belegte Ebenen werden angezeigt, kénnen
aber nicht ge6ffnet werden.
Uber den Ebenen-Exit kann von der Programmierung
in den Betriebsmodus gewechselt werden.

2. Bereich: Menii
Jedes Meni beinhaltet eine Funktion.
Mit den Tasten AUF (+) und ZU (-) erfolgt eine
umlaufende Auswahl innerhalb der belegten Mens.
Nicht belegte Menis werden Ubersprungen und
nicht angezeigt.
Uber den MenU-Exit kann in die Ausgangs-Ebene
zurlick gewechselt werden.

3. Bereich: Parameter
Jede Funktion lasst sich in maximal 16 Stufen
einstellen.
Mit den Tasten AUF (+) und ZU (-) erfolgt eine
Auswahl innerhalb der einstellbaren Parameter.
Nicht einstellbare Parameter werden Ubersprungen
und nicht angezeigt.
Ein Uberlauf durch Driicken von AUF (+) und ZU (-)
ist nicht maoglich.
Durch Driicken der Taste STOPP (P) werden die
eingestellten Parameter gespeichert.

Programmierung beenden

Die Programmierung kann auf zwei Arten beendet

werden:

1. Uber den Ebenen-Exit durch Driicken der Taste
STOPP (P). Die Steuerung wechselt dann in den
Betriebsmodus.

2. Zu jedem Zeitpunkt und aus jedem Bereich, in dem
die Taste STOPP (P) langer als 5 Sekunden gedriickt
wird.

Die Steuerung wechselt dann in den Betriebsmodus.
Ein eventuell veranderter Parameter wird hierbei
abgespeichert.

Beim Beenden der Programmierung leuchten alle LEDs
einmal auf und erléschen nacheinander in der
Reihenfolge von 8 bis 1.

Wird im Programmiermodus innerhalb von

120 Sekunden keine der Tasten betatigt, wechselt
die Steuerung zurlick in den Betriebsmodus.

Es wird eine entsprechende Meldung angezeigt.

° Verweis:
»1 - Die verfugbaren Ebenen und Menus

sind in der Gesamtibersicht der
programmierbaren Funktionen
beschrieben (Punkt 9.3).

- Die Erklarung der Meldungen ist in
Punkt 10 beschrieben.
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

9.2 Ablaufschema der erweiterten Programmierung
(Beispiel fiir Ebene 2, Menii 2)

o Ebene Menu Parameter
® O T | I N I |
7 3
OOG 5 4‘0 $ ? C‘g ? Gf') ?
O ol 090 o Ce
O76 Azo Ov: ja-*— 76543.
Betriebs- OHe O 5 O O 00 Programmierung
modus & beenden
Ebene 4 Menu 3 (P) ErC\(/)ef:'f[er
O;(?ZO Oegz.ﬁ- . 05.12./
075543. 0755430 0755;*
O 0© O 0O @ (@) 0O
. > 5 Sek.
Ebene 3 Menu 2 Parameter
o e o*o ® 0%e
0765430 ~~ 07: jao 0755430
©o© P 00 Qo0
Ebene 2 <% Menu 1 Vernw;?:rter
é C? Gt) C? _é._._?._
> hile e %
(i O 75543 O [ ] 7: ja o
O 00 ([ °®
Ebene 1 Menii-Exit
o (Ebene 2)
E +
. a.‘z. -!.E 1 zo
.76543. 0765430
@ o 0 050 (P)=>
. ; > 5 Sek.
Ebenen-Exit Menu 8
e°0o
07,20
050 (P )=
> 5 Sek.
Ebene 8
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9.

Erweiterte Antriebsfunktionen

9.3 Gesamtibersicht der programmierbaren Funktionen

Ebene

Menii

Werkseinstellung

MenU 3:

Zwischenposition AUF

Meni 4: Zwischenposition ZU -
Ebene 1 - Grundfunktionen
Men( 7: Relais-Ausgang Signalleuchte
MenU 8: RESET kein Reset
MenU 1: Bendtigte Antriebskraft AUF Stufe 14
MenU 2: Bendtigte Antriebskraft ZU Stufe 14
Ebene 2 - Antriebseinstellungen
Men( 3: Abschaltautomatik AUF Stufe 9
MenU 4: Abschaltautomatik ZU Stufe 9
Men( 1: Automatischer Zulauf Deaktiviert
Ebene 3 — Automatischer Zulauf Ment 5: Anfahrwarnung Aus
Torbewegung /
Men( 7: Signalleuchte Warnung: blinken
Torstillstand: leuchten
Meni 2: Zwischenposition AUF -
Meni 3: Zwischenposition ZU -
Ebene 4 - Funkprogrammierung
MenuU 4: AUF —
Ment 5: ZU -
Ebene 5 - Sonderfunktion Meni 1: Programmierbarer Impulseingang Impuls
MenU 1: Torzyklenzéhler -
MenU 2: Wartungszahler -
Ebene 7 - Service und Wartung
Men( 3: Einstellung Wartungsintervall AUS
Meni 8: Reset Service und Wartung Kein Reset
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Ebene

Ebene 8 - Systemeinstellungen

Menii Werkseinstellung
Meni 1: Lichtschranke Tor reversiert lang (AUF/ZU)
Meni 2: SchlieBkantensicherung Tor reversiert kurz (AUF/ZU)
MenU 3: Abschaltautomatik 12; P:JZZ?;J[AEJ:Z v)
Men( 4: Betriebsarten Selbsthaltung (AUF/ZU)
Meni 5: Funktion der Richtungsbefehlsgeber Nur HALT

Menu 6:

Funktion der Impulsbefehlsgeber

Nur HALT, anschlieBend
Industriefolge

Legende:

LED aus

LED leuchtet

LED blinkt langsam

LED blinkt rhythmisch

LED blinkt schnell

;,,:F {é} -‘:— ® O

Werkseinstellung

Nicht moglich
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

9.4 Funktionsiibersicht der Ebenen

Ebene 1 - Grundfunktionen

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
®0 | 0% | 0®e 0% [O®

O~ O -
072 jao 0+ %0 O765450 O 20[07 8O ‘aO. O, > e o “@|07, ;@0" @07 e 076543. *76 e

5 654 5 5 5 X 654 [ ) 654 VLR 5 54
0a0 050 100|000 |0/0 | Ofg OOE,% O0ne E 3 Co® :*E.. 00 | 0,0 06,0 0,0 0,0

Menii 3: Zwischenposition AUF

OOMO‘ Mit Taste (+ / AUF) und (- / ZU) einstellen
o"é‘g "Zwischenposition AUF” — SchlieBfunktion ist mit automatischem Zulauf méglich

Menii 4: Zwischenposition ZU

or %0 Mit Taste (+ / AUF) und (- / ZU) einstellen

Menii 7: Relais-Ausgang

* 0| A7 B7 c7 D7 E7 F7 - - - - - - - - - -

Menii 8: RESET

@)
so| A8 B8 c8 D8 E8 F8 - - - - - - - - - -
@)

Achtung!

Nach einem Reset werden alle Parameter auf die Werkseinstellungen zurlickgestellt.
Um einen einwandfreien Betrieb der Steuerung zu gewabhrleisten:

- muUssen alle gewlnschten Funktionen neu programmiert werden,

- muss das Antriebssystem einmal in die Torposition AUF und ZU gefahren werden.

° Verweis:
»1 Die Funktion der Signalleuchte (A7) wird in Ebene 3, MenU 7 eingestellt.

Menii 7: Relais-Ausgang

A7  Signalleuchte D7  Zwischenposition AUF

B7  Torposition AUF E7  Zwischenposition ZU

C7  Torposition ZU F7 Motor startet (Wischimpuls — 1 Sekunde)
Menii 8: RESET

A8  kein Reset E8  Reset nur erweiterte Antriebsfunktionen

B8  Reset Steuerung * (auBer Torposition AUF/ZU und

C8  Reset Fernsteuerung Fernsteuerung Impuls) *

D8  Reset Erweiterungsmodul Automatischer F8  Reset Sicherheitselemente *

Zulauf / Gegenverkehrssteuerung

* Alle angeschlossenen und funktionsfahigen Sicherheitselemente werden nach dem Reset neu erkannt.
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Ebene 2 - Antriebseinstellungen
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16

©) 3
S8l o%o | 0®0 | 0®% | 0%e [0®e | 0% |[0®e | 0®%e (0% (0%e | 0%e | 0®%e | 0% (0% (%%e | 0%
0o |07 50]0 7, 0|0 20|07, 0|0 %[O, @07 @O @07 @07 @07 @07 @ #* ol o0’ o0’ e

) o'4o 050 | O0/[0[0/0 040 | 0O/H0 | O | OLe® O%O OCo® ?r.o 0,0 0.0 0.0 0 0 0,0
Menii 1: Benétigte Antriebskraft AUF (Empfindlichkeit in Stufen*)
o¥o
o750l AUS 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13 14 15 16
050
Menii 2: Benétigte Antriebskraft ZU (Empfindlichkeit in Stufen*)
oS
O, >0l AUS 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13 14 15 16
O OO
Menii 3: Abschaltautomatik AUF (Empfindlichkeit in Stufen**)
0%0
O~ | AUS 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16
o450
Meni 4: Abschaltautomatik ZU (Empfindlichkeit in Stufen**)
0%0
o7 %ol AUS 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16
O 5 u

* je hoher die Stufe, desto hoher die Antriebskraft.

**  je niedriger die Stufe, desto empfindlicher die Abschaltautomatik.

Vorsicht!

Um eine Verletzungsgefahr auszuschlieBen, darf die Abschaltautomatik (Ment 3 und 4) nur auf AUS
programmiert werden, wenn eine Durchfahrts-Lichtschranke oder eine SchlieBkantensicherung

angeschlossen ist.

Legende:

LED aus

LED leuchtet

LED blinkt langsam

LED blinkt rhythmisch

L% @O

LED blinkt schnell

Werkseinstellung

Nicht moglich
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Ebene 3 - Automatischer Zulauf

1 2 3 4 5 6 7 ] 9 10 11 12 13 14 15 16

O

0.7,0 "

5O |oiro|o ol nFolo frolo k|0l velo 0 te|ol ie|che|o el el iele ele elel e
854 5 5 5 5 5 ERE 5 5, 5 s 5 5 5 5 5
050|050 [0/0|0/0 |0, 00 | Ok | OLe® O*O Oe® -ihgc.o 00 [0 0 0,0 0,0 O,

Menii 1: Automatischer Zulauf

o*o

o' %ol Al B1 c1 D1 E1 F1 G1 H1 - - - - - - - -

o

Meni 5: Anfahrwarnung (in Sekunden)

O{;jao AUS 1 2 3 4 5 6 7 - - - - - - - -

Meni 7: Signalleuchte

oo
*7 “o| A7 B7 c7 D7 E7 F7 - - - - - - - - - -
o'to

Hinweis:
'l'r - Der Automatische Zulauf kann nur programmiert werden, wenn eine Lichtschranke angeschlossen ist.
- Die Funktionen aus Ment 1 kénnen beliebig durch die Zeitwerte in dem Meni 5 verdandert werden.

Legende:

LED aus

LED leuchtet

* @ 0

LED blinkt langsam

LED blinkt rhythmisch
LED blinkt schnell

Werkseinstellung

Nicht moglich -
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Menii 1: Automatischer Zulauf

Stufe Toraufzeit Vorwarnzeit Auto. Zulauf sonstige Funktionen
A1 - - deaktiviert -
B1 15 5 aktiviert
1 30 5 aktiviert Verldngerung (Neustart) (i?crhTt(;;Ar;EEeeit nach Durchfahren der
D1 60 8 aktiviert
E1 15 5 aktiviert
F1 30 5 aktiviert Abbruch der Tor-Auf-Zeit nach Durchfahren der Lichtschranke
G1 60 8 aktiviert
HA unendlich 3 aktiviert SchlieBen nach DuSrccng\r/eerr]h(ijﬁéé_riir;tgchranke/

r Hinweis:
ol Ohne angeschlossene Lichtschranke oder SchlieBverhinderung ist nur der Parameter A1 einstellbar.
Menii 7: Signalleuchte
Stufe Torbewegung / Warnung Torstillstand

A7 blinken Aus (Energiesparen)

B7 leuchten Aus (Energiesparen)

c7 blinken blinken

D7 leuchten leuchten

E7 blinken leuchten

F7 leuchten blinken

i

Verweis:

Der Anschluss der Signalleuchte ist einstellbar in Ebene 1, Ment 7.
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Ebene 4 - Funkprogrammierung

090 | @90

O7 30 .)::.765‘30
O | €50

Menii 2: Zwischenposition AUF

0250 LED 7 blinkt langsam -> Taste Handsender betatigen -> LED 7 blinkt schnell

Menii 3: Zwischenposition ZU

o“o
BT 3 LED 7 blinkt langsam -> Taste Handsender betdtigen -> LED 7 blinkt schnell

Menii 4: AUF

o7 %0 LED 7 blinkt langsam -> Taste Handsender betdtigen -> LED 7 blinkt schnell

07 %0 LED 7 blinkt langsam -> Taste Handsender betatigen -> LED 7 blinkt schnell

Ebene 5 - Sonderfunktion
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
O "
S| o%0 | 0®0 | 0%k | 0®e [0%e |0®e | 0%e | 0% | 0% |0®%e [0®e | 0%e | 0®%e| 0% |%%0 |0®
0’0 [071.50[07%,20[07, 20072007 #0007 607 60 00 00 007 0 00 00 00 e
050|050 050|050 050|050 O, % | O e O%O Oe® g0 |00 | 0 0 0,0 |0 0 |0,
Menii 1: Programmierbarer Impulseingang
O*EO
ofvol Al B1 1 - - - - - - - - - - - - -
@) OO
Menii 1: Programmierbarer Impulseingang
A1 Impuls (nur SchlieBer)
B1  Automatik Ein/Aus (nur SchlieBer)
C1  Zwischenposition ZU (nur SchlieBer)
Legende:
LED aus O
LED leuchtet )
LED blinkt langsam s 3
LED blinkt rhythmisch ot
LED blinkt schnell E 3
Werkseinstellung
Nicht moglich -
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Ebene 7 - Service und Wartung

1 2 3 4 5
°

o

0o ]

O%O 07r'%50|0n 20[07 007 b0 075543* 0, -007 0|0 @ OO7555. O, @0 @07 :® :*{75543. L
00 [ OO0 | 050|050 050|050 |0 K| Oqe | Og® | Og0 | HKqe | 0g0 | 00 04

Menii 1:  Torzyklenzahler

or'ag Al B1 1 D1 E1 F1 - - - - - - - - - -

Menii 2: Wartungszahler

ofvol A2 | B2 | @ | D2 | E2 - - - - - - - - - - -

Menii 3:  Einstellung Wartungsinterva

o't A3 B3 a D3 E3 F3 G3 H3 13 1k} K3 L3 M3 N3 03 P3

547\
OOO

Menii 8: Reset Service und Wartung

or»d A8 B8 - - - - - - - - - - - - - -
oo

Darstellung der Betatigungszahlen:

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
O E*: O O SC‘D:*{ O BC‘DZO O s?zo O e<'>2 O BC‘DZO O ac?zo *zec'jzo *(:*: O
O,: jao 0765430 076543*{ 076543.0 0765430 0.765430 *765430 0765430 O'\7512ao
o)) 050 050 O ¥k O %O * 0 050 050 0’8o
Menii 1: Torzyklenzahler

Der Torzyklenzahler der Steuerung wird hier ausgelesen und sechsstellig angezeigt (bis 999.999).

Die Anzeigefunktion wird im nachstehenden Ablaufschema beschrieben.

Die Betdtigungszahlen werden als 1er, 10er, 100er etc... angezeigt.

Mit den Tasten (+) und (-) kann die nachste oder vorherige Stelle der Betatigungszahl angezeigt werden.

A1  Betatigungszahl — 100.000er-Stelle
B1  Betatigungszahl — 10.000er-Stelle
C1  Betatigungszahl — 1.000er-Stelle
D1 Betatigungszahl — 100er-Stelle

E1  Betdtigungszahl — 10er-Stelle

F1  Betdatigungszahl — 1er-Stelle
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Menii 2: Wartungszahler
Der Wartungszahler der Steuerung wird hier ausgelesen und finfstellig angezeigt (bis 99.999).
Die Anzeigefunktion wird im nachstehenden Ablaufschema beschrieben.
Die noch erforderlichen Betatigungszahlen werden als 1er, 10er, 100er etc... angezeigt.
Die Anzeige erfolgt wie unter Meni 1 beschrieben.

A2 Betatigungszahl — 10.000er-Stelle
B2  Betatigungszahl — 1.000er-Stelle
C2  Betdtigungszahl — 100er-Stelle
D2  Betatigungszahl — 10er-Stelle

E2  Betdtigungszahl — 1er-Stelle

Menii 3: Einstellung Wartungsintervall
Die Anzahl von Torzyklen, ab der die Steuerung eine erforderliche Wartung anzeigt, wird hier
programmiert.

A3 Wartungsintervall AUS

B3  Wartungsintervall alle 1.000 Torbetatigungen
C3  Wartungsintervall alle 2.000 Torbetatigungen
D3  Wartungsintervall alle 3.000 Torbetatigungen
E3  Wartungsintervall alle 4.000 Torbetatigungen
F3  Wartungsintervall alle 5.000 Torbetatigungen
G3  Wartungsintervall alle 6.000 Torbetatigungen
H3  Wartungsintervall alle 7.000 Torbetatigungen
I3 Wartungsintervall alle 8.000 Torbetatigungen
J3 Wartungsintervall alle 9.000 Torbetadtigungen
K3  Wartungsintervall alle 10.000 Torbetatigungen
L3  Wartungsintervall alle 15.000 Torbetatigungen
M3 Wartungsintervall alle 20.000 Torbetatigungen
N3  Wartungsintervall alle 30.000 Torbetatigungen
03  Wartungsintervall alle 40.000 Torbetatigungen
P3  Wartungsintervall alle 50.000 Torbetatigungen

Menii 8: Reset Service und Wartung
Fir Service, Diagnose und Wartungsarbeiten wird hier der Fehlerspeicher zurlickgesetzt.

A8  Kein Reset
B8  Reset Fehlerspeicher
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Ablaufschema des Torzyklen- und Wartungszahlers (Beispiel: 015.906 Torzyklen)

o Ebene Menii Parameter
'8 ] 20 I — — I — |
0076 5 4300 (g C? Cg C?
O Oa‘ QO Oeo‘z.*- Oac‘)zo
.765430 0765430 0755430
Betriebs- 050 070 ® -0 Programmierung
modus . 1er- beenden
Ebene 7 Meni 2
Stellen
Oe.‘zo O-ﬁt-o .5.12.
P 075 20 o iao .76 2@
P> 00 0°%0 °g0
> 10 Sek o O .10
. er-
Ebene 1 Menu 1 Stellen
%o e®%0
-!-76543. 0765430
o ° o O ) O
Menii-Exit 100er-
(Ebene 7) Stellen
090
07,20
G Oe0
1.000er-
Stellen
O iy 2O
O 76 , 43 O
O o) O
10.000er-
Stellen
0%
oo
e_o
® > 5 Sek.
100.000er-
Stellen
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Ebene 8 - Systemeinstellungen
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16
@]
o.y“‘zoo oo | 0®0 | 0%k | 0®e |0®%e [0®e | 0%e | 0% | 0% [ 0®e [0®%e | O® 0®e 0% | %%0 | 0®
0'y0 0450|017, 20|07 0[O 007 #|O7 @O @07 00 00 0|0 @0 0%, 00/ .00 00 e
o'go 0JH0 | O0{0 | 0H50 |00 |00 | O %k | O @ Oe® iic;o 00 (0 0 0 0 0,0 o,
Menii 1: Lichtschranke
o*o
or'ng Al B1 - - - - - - - - - - - - - -
o450
Menii 2: SchlieBkantensicherung
ol
o:'sol A2 | B2 | € | D2 - - - - - - - - - - - -
o'4o
Menii 3: Abschaltautomatik
0%0
or e A3 B3 (e} D3 E3 - - - - - - - - - - -
o'4o
Menii 4: Betriebsarten
0%0
ool A4 B4 ca D4 - - - - - - - - - - - -
©o
Menii 5: Funktion der Richtungsbefehlsgeber
o2
o’'%ol A5 | B5 | C5 - - - - - - - - - - - - -
O'b::'
Meni 6: Funktion der Impulsbefehlsgeber
0fo0
o*'%ol A6 | B6 | €6 | D6 - - - - - - - - - - - -
O,K,O
Legende:
LED aus O
LED leuchtet o
LED blinkt langsam s 3
LED blinkt rhythmisch 203
LED blinkt schnell E 3
Werkseinstellung
Nicht méglich -
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Meni 1: Lichtschranke

Torbewegung AUF

Torbewegung ZU

A1 Tor reversiert kurz Tor reversiert kurz
B1 Tor reversiert lang Tor reversiert lang
Menii 2: SchlieBkantensicherung
Torbewegung AUF Torbewegung ZU
A2 Tor reversiert kurz Tor reversiert kurz
B2 Tor reversiert lang Tor reversiert lang
c2 Tor halt an Tor reversiert kurz
D2 Tor hélt an Tor reversiert lang

Meni 3: Abschaltautomatik

Torbewegung AUF Torbewegung ZU
A3 Tor reversiert kurz Tor reversiert kurz
B3 Tor reversiert lang Tor reversiert lang
c3 Tor halt an Tor reversiert kurz
D3 Tor hélt an Tor reversiert lang
E3 Tor halt an Tor halt an
Meni 4: Betriebsarten
AUF ZU
A4 Totmann Totmann
B4 Selbsthaltung Totmann
c4 Totmann Selbsthaltung
D4 Selbsthaltung Selbsthaltung
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9. Erweiterte Antriebsfunktionen

Menii 5: Funktion der Richtungsbefehlsgeber (AUF / ZU)

Richtungsbefehlsgeber Erlauterungen
A5 nicht aktiv Die R|chtungsbefehlsgeper |6sen nur bei einem stehenden
Tor einen Befehl aus.
BS nur HALT Ein laufendes Tor wird von jedem Richtungsbefehlsgeber
gestoppt.
. Das Tor féhrt nach Druck auf Taste AUF in Richtung AUF.
e aktiv ohne HALT Das Tor fahrt nach Druck auf Taste ZU in Richtung ZU.
Meni 6: Funktion der Impulsbefehlsgeber (Impuls, Zwischenposition AUF, Zwischenposition ZU)
Impulsbefehlsgeber Erlduterungen
A6 nicht aktiv Die Impulsbefehlsgeber l6sen nur bei einem stehenden

Tor einen Befehl aus.

Ein laufendes Tor wird von jedem Impulsbefehlsgeber
B6 nur HALT, anschlieBend Normfolge gestoppt. Ein Folgebefehl startet das Antriebssystem in die
entgegengesetzte Richtung (AUF - STOPP - ZU - STOPP - AUF).

Ein laufendes Tor wird von jedem Impulsbefehlsgeber
c6 nur HALT, anschlieBend Industriefolge gestoppt. Ein Folgebefehl startet das Antriebssystem in die
Vorzugsrichtung AUF (ZU - STOPP - AUF - STOPP - AUF).

Die Impulsbefehlsgeber 16sen ohne einen vorherigen HALT

D6 aktiv ohne HALT den entsprechenden Befehl in die Vorzugsrichtung AUF aus.
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10. Meldungen

10.1 Statusmeldungen

Statusmeldungen geben, zusatzlich zu den
Torpositionsmeldungen, wahrend des Betriebs
Aufschluss Uber den Zustand des Antriebssystems.

Sicherheitselemente:

@ LED 1 dient als Statusanzeige der
angeschlossenen Sicherheitselemente im
laufenden Betrieb (SchlieBkantensicherung,
Lichtschranke).

Wird das jeweilige Sicherheitselement
betatigt, so leuchtet die LED 1 wahrend der
Betatigung auf.

Bedienelemente / Funk:

LED 7 dient als Statusanzeige im laufenden
Betrieb und beim Komponententest der
angeschlossenen Bedienelemente (AUF, ZU,
STOPP, HALB AUF, etc...).

Wird das jeweilige Bedienelement betatigt,
so leuchtet die LED 7 wahrend der
Betatigung auf.

= Bei Eingang eines Funksignals blinkt die
LED 7 schnell.

Wartung:

c LED 5 dient als Wartungsanzeige.
Wird das vorgegebene Wartungsintervall
Uberschritten, leuchtet die LED 5 dauerhaft.

Sicherheitshaltkreis (SHK) Motor-Aggregat:

LED 6 dient als Statusanzeige der ange-
schlossenen Sicherheitseinrichtungen
(Thermoschalter, NHK, SE, WE).

Wird das jeweilige Sicherheitselement betatigt,
so leuchtet die LED 6 wahrend der Betatigung
auf.

Legende:

LED aus

LED leuchtet

LED blinkt langsam

LED blinkt rhythmisch

1% @O

LED blinkt schnell

Werkseinstellung

Nicht méglich
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10. Meldungen

10.2 Stérungsmeldungen

Die Meldungsnummern haben zwei Funktionen:
Sie geben einen Hinweis darauf, warum die
Steuerung den anstehenden Fahrbefehl nicht
korrekt ausfihren konnte.

Stérungen der Anlage werden durch eine
entsprechende Meldungsnummer angezeigt. 1.
Die Steuerung wechselt in den Meldungsmodus.

5. | Wiederholung der Anzeigen 1 - 4.

Hinweis:

..a’ - Die Steuerung zeigt die Meldungs-
nummern durch rhythmisches Blinken

einer oder mehrerer Anzeigen an.
Durch Addieren der Ziffern wird die
Meldungsnummer ermittelt.
- Wahrend der Programmierung werden
Status- und andere Meldungen unter-
druckt. Die Anzeigen im Programmier-
modus sind immer eindeutig.

{i} O 2. Sie zeigen fehlerhafte Komponenten an, um
1. | Anzeige der Meldungsnummer fir g1 ZO einen besseren und schnelleren Service vor Ort
* | ca. 3 Sekunden (Beispiel: Meldung 15). {?} [ ; 2O leisten zu kdnnen und nur die wirklich defekten
O O O Teile der Steuerung auszutauschen.
o O Die Steuerung befindet sich so lange im Meldungs-
. i 812 modus, bis die Steuerung in den Betriebsmodus oder
2. | Anzeigenpause fir ca. 1 Sekunde. O T ] 2 O in den Diagnosemodus wechselt.
O
O
Anzeige des Betriebsmodus fur o O ) WeChseI in den BetriebsmOdus .
ca. 3 Sekunden 812 Die Steuerung wechselt in den Betriebsmodus, sobald
(Beispiel: Betriebsspannung, 654 sie einen Bewegungsimpuls erhalt.
Torposition AUF). O O O
o O o Wechsel in den Diagnosemodus
' ) g12 Ein Wechsel in den Diagnosemodus kann aus dem
4. | Anzeigenpause fir ca. 1 Sekunde. O £ O Meldungsmodus und aus dem Betriebsmodus erfolgen.
O Vor dem Wechsel in den Diagnosemodus muss der
Schllsseltaster in Stellung “1" stehen.

¢ Driicken Sie die Taste STOPP und halten Sie diese
gedruckt.

e Schalten Sie den SchlUsseltaster innerhalb von
4 Sekunden von Stellung “1" auf Stellung “2" und
lassen Sie STOPP wieder los.

Die Steuerung wechselt in den Diagnosemodus.

Tastenfunktionen im Diagnosemodus

Taste (+ / AUF) Durch Betatigen der Taste (+) wird
immer der aktuell vorliegende
Fehler angezeigt.

Taste (- / ZU) Durch Betatigen der Taste (-) werden

nacheinander bis zu 5 Fehler aus

dem Fehlerspeicher angezeigt.

Taste (P / STOPP)  Durch Betatigen der Taste (P) wird
der Diagnosemodus beendet.
Die Karussell-Anzeige lauft rick-
warts. Die Steuerung wechselt
zurlck in den Betriebsmodus.

66

Handbuch fir Einbau und Bedienung, Dynamic xs.plus D (#83616)



10. Meldungen

10.3 Ablaufschema der Stérungsmeldungen bei Steuerungen mit Deckeltastatur und

Schlisseltaster

Betriebs-
modus

Meldungsmodus

Diagnosemodus

Stérung

=3 Statusanzeige

o)
07 %0
e¥Ne

3 Sek.

Meldungs-
anzeige 15

3 Sek.

O

59 0
{i} 7: . ja O
050
aktuellste

Meldung

v

il
O 76 ASO
oéo

1. Speicher

A

v

0.0
O 755A3 O
O 09

2. Speicher

3. Speicher

v

3 5

07 20
050

4. Speicher

< 1 Sek.
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10. Meldungen

10.4 Stérungsbehebung

10.4.1 Stoérungen ohne Stérmeldeanzeige

Stérung Ursache Behebung

Antriebssystem lauft nicht. - Spannung fehlt. - Bauseitige Energieversorgung prifen.

- Bauseitige Energieversorgung mit den Angaben auf dem
Typenschild Uberprufen.

- Netzleitung prufen.

3-phasige Ausfiihrung
- Prifen, ob Aderbriicke zwischen Klemme 3 und 4
eingesetzt ist (Standardausfuhrung).

Sonderausfiihrung

- Prifen, ob Spannung am Anschluss XN84 durch
zusatzlichen Trafo 230 Volt vorhanden ist.

- Prifen, ob zwischen Anschluss XN84 (Klemme 4) und
XN81 (Klemme N) 230 Volt vorhanden sind.

- Verbindung Motor-Aggregat und - Verkabelung zwischen Motor-Aggregat und
Bediensteuerung nicht in Ordnung. Bediensteuerung prifen (XB40) (Punkt 7.2.2 und 7.3.2/5).

Antriebssystem lauft nicht. - Sicherheitshaltkreis (Tor / Antriebs- - 3x Halt-Taste betatigen.
Steuerung befindet sich in steuerung) unterbrochen. (Steuerung ist jetzt im Betriebsmodus. Der Status der
der Schnellprogrammierung. angeschlossenen Elemente wird angezeigt.)

Legende:

LED aus

LED leuchtet

LED blinkt langsam

L% @O

LED blinkt rhythmisch

LED blinkt schnell

Werkseinstellung

Nicht moglich -
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10. Meldungen

10.4.2 Stoérungen mit Stormeldeanzeige

Stérung Ursache Behebung
Meldungs- 0 O O - Bauseitige SchlieBverhinderung - Tor Uberprifen und ggf. Hindernis entfernen.
nummer 6 o' %0 betétigt.
64
3’50
Meldungs- 0 O o - Nach 120 Sekunden ohne Tastenbetatigung beendet sich der Programmiermodus selbststandig.
nummer 7 82
Bti 2O
O 0 O
Meldungs- Qﬁ' O O - Programmieren der Torpositionen AUF | - Torposition AUF und ZU neu einstellen (Punkt 7.8.3).
nummer 8 O LS O und ZU ohne Passieren des
O ®s “O Referenzpunktes.
O
- Positionsbox defekt. - Antriebssystem tberprifen lassen.
Meldungs- Q? Q} - Torlauf zu schwergangig. - Tor gangbar machen.
nummer 10 O 812 - Tor blockiert.
76 5 43 O
O L0
- Maximale Antriebskraft zu gering - Maximale Antriebskraft (Punkt 9.4 / Ebene 2 / Menl 1+42)
eingestellt. vom Fachhandler Gberpriifen lassen.
Meldungs- Q}O O - Testung SKS in Richtung ZU nicht OK. - SchlieBkantensicherung Gberprufen.
nummer 13 o F % 0O - SchlieBkantensicherung bei nicht vorhandener SKS
QS{;Q ausprogrammieren (Punkt 9.4 / Ebene 1/ Men( 8).
- 8,2 kQ Widerstand wieder einstecken.
Meldungs- _Q}O O - Endlagen nicht OK. - Torposition AUF und ZU neu einstellen (Punkt 7.8.3).
nummer 14 0r'%0
{7,}6 54
O
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10. Meldungen

Storung Ursache Behebung
Meldungs- @_ O o - Testung Lichtschranke nicht OK. - Lichtschranke Uberprifen.
nummer 15 {é} Al O - Lichtschranke bei nicht vorhandener LS ausprogrammieren
O 65 40 (Punkt 9.4 / Ebene 1/ Meni 8).
O - Steckbriicke an Anschluss XP27 priifen (Punkt 7.3.3/1).
Meldungs- {é}o 'Q} - Torlauf zu schwergangig oder - Torlauf Uberprifen und Tor gangbar machen.
nummer 28 Bt 2% unregelmaBig.
64
2t 55 O
- Abschaltautomatik zu empfindlich - Abschaltautomatik vom Fachhéndler Gberpriifen lassen
eingestellt. (Punkt 9.4 / Ebene 2 / Men( 3+44).
Meldungs- Q}O 0 - Motor dreht sich nicht. - Netzspannung prufen.
nummer 33 _@_ LA 08 - Kondensator prufen.
_@_2;’{;} - Tor gangbar machen.
Meldungs- “@'{é}é} - Drahtbriicke entfernt, Halt-Taste - Halt-Taste oder Drahtbriicke B5/5 (XB50 / Punkt 7.3.2)
nummer 36 {a_ L 23_@_ jedoch nicht angeschlossen. anschlieBen.
{é}s 5 4{;‘}
{i} - Antriebssystem entriegelt. - Antriebssystem verriegeln.
- Sicherheitshaltkreis unterbrochen. - Sicherheitshaltkreis schlieBen.
Legende:
LED aus

LED leuchtet

LED blinkt langsam
LED blinkt rhythmisch

e JEO3E I BNe

LED blinkt schnell

Werkseinstellung

Nicht moglich -
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11. Anhang

11.1 Ersatzteilibersicht Dynamic xs.plus

11.1/1

#76 682

#76 691

#76 683

#83 499

BRSNS

\E

=

Z

Legende Ersatzteile 11.1/ 1

Art.-Nr. Beschreibung

76683 Nothandketteneinrichtung komplett
76682 Gehédusedeckel

76691 Kondensator

83499 Positionsbox
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11. Anhang

11.2 Technische Daten Dynamic xs.plus

Mechanische Daten 80/19 60/24 45/30 110/16 95/19 75/24 60/30
Abtriebsdrehmoment Nm 80 60 45 110 95 75 60
Nenndrehzahl min”' 19 24 30 16 19 24 30
max. Umdrehung, 16

Abtriebswelle

Notbedienung Nothandkette oder Schnellentriegelung mit Zugseil
Getriebeentriegelung Wartungs-, Schnellentriegelung oder Schnellentriegelung gesteuert
Hohlwellendurchmesser Alu-Hohlwelle / Verzahnung nach DIN 5480 - 42 x 1,25 x 30 x 32
Elektrische Daten 80/19 60/24 45/30 110/16 95/19 75/24 60/30
Nennspannung \ 1N~ 230 Y 3N~ 400/230 / A 3~ 230
Nennfrequenz Hz 50

Stromaufnahme A 4,6 Y1,7/A29 Y20/A3,5
Motorleistung kW 0,37

Motor-Einschaltdauer ED % S3-25 S3-60

\E/leerr_:)err?tueng externer v 247200 mA

Schutzart IP 65

Schutzklasse

Umgebungsdaten

Abmessungen mm 104 x 428 x 293

Gewicht kg 14,0

Temperaturbereich c -20 bis +60

Montagevarianten

Aufsteck- oder Anflansch-Montage, Achskettentrieb, offene Rollenkette
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11. Anhang

Empfehlung zum Einsatz Dynamic xs.base und plus / Zuordnung zur Seiltrommel / Torflache / Gewicht

*bis max. @ Seiltrommel bei Torposition ZU, Tragseil auBen liegend, V45 ca. 200 mm/s.

Typ 80/19 60/24 45/30 110/16 95/19 75/24 60/30
Seiltrommel* 225 175 145 275 225 175 145
Achskettentrieb 1:1,2* 270 210 174 330 270 210 174
Torflache max. m2 20 20 20 45 45 45 45
Gewicht max. kg 250 250 250 550 550 550 550

|
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11. Anhang

11.3 Herstellererklarung

Hiermit erklaren wir, dass das nachfolgend bezeichnete
Produkt aufgrund seiner Konzipierung und Bauart sowie
in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfihrung den
einschlagigen grundlegenden Sicherheits- und Gesund-
heitsanforderungen der EG-Richtlinie Elektromagnetische
Vertraglichkeit, der Maschinen-Richtlinie und der Nieder-
spannungsrichtlinie entspricht.

Bei einer nicht mit uns abgestimmten Anderung der
Produkte verliert diese Erklarung ihre Gultigkeit.

Produkt: Dynamic xs.plus

Einschldgige EG-Richtlinien:

EG-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit
(89/336/EWG),

Maschinen-Richtlinie

(98/37/EG)

und Niederspannungsrichtlinie

(73/23/EWG und 93/68/EWG).

Angewandte harmonisierte Normen, insbesondere:
EN 292-1

EN 61000-6-2

EN 61000-6-3

EN 55014

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

EN 60335-2-103

EN 12445 (

EN 12453 Mlﬁ‘l\—\

02.01.2008 ppa. K. Goldstein

Marantec Antriebs- und Steuerungstechnik GmbH & Co. KG
Remser Brook 11 - 33428 Marienfeld - Germany

Fon +49 (5247)705-0

11.4 EG-Konformitatserklarung

Hiermit erklaren wir, dass das nachfolgend bezeichnete
Produkt aufgrund seiner Konzipierung und Bauart sowie
in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfihrung den
einschlagigen grundlegenden Sicherheits- und Gesund-
heitsanforderungen der EG-Richtlinie Elektromagnetische
Vertraglichkeit, der Maschinen-Richtlinie und der Nieder-
spannungsrichtlinie entspricht.

Bei einer nicht mit uns abgestimmten Anderung der
Produkte verliert diese Erklarung ihre Gultigkeit.

Produkt:

Einschldagige EG-Richtlinien:

EG-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit
(89/336/EWG),

Maschinen-Richtlinie

(98/37/EG)

und Niederspannungsrichtlinie

(73/23/EWG und 93/68/EWG).

Angewandte harmonisierte Normen, insbesondere:
EN 292-1

EN 61000-6-2

EN 61000-6-3

EN 55014

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

EN 60335-2-103

EN 12445

EN 12453

Datum / Unterschrift
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